Goniometrické substituce

Teorie

Bud R(-,-) raciondlni funkce dvou proménnych.

1.

Jestlize R(sinz, —cosz) = —R(sinz,cosz), potom lze uzit substituci ¢ = sinx.
Pak dt = coszdx.

. Jestlize R(—sinz,cosx) = —R(sinz,cosx), potom lze uzit substituci ¢ = cosz.

Pak dt = —sinz dzx.

. Jestlize R(—sinx,—cosx) = R(sinx,cosz), potom lze uzit substituci t = tgwz,

je-lix € (=5 + km, § + km), kde k je celé cislo. Transformacni vztahy jsou
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. Vzdy lze uzit substituci t = tg 3, je-li x € (—7 +2k7, 7+ 2k7), kde k je celé cislo.

Pokud ale lze uzit nékterou z vySe uvedenych substituci, davame ji pfednost.
Transformaéni vztahy maji podobu
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. Misto (3) lze uzit i ¢ = cotx, je-li z € (0 + km,m + km), kde k je celé ¢islo.

Transformaé¢ni vztahy maji podobu
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. Misto (4) lze uzit i t = cot 3, je-li x € (0 + 2k7, 2w + 2kn), kde k je celé cislo.

Transformaéni vztahy maji podobu
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