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Deskriptivni geometrie seznamuje tedy predeviim s konstruktiv-
nimi methodami, kterymi lze sestrojovat obrazy prostorovych Gtvard
na rovné nakresné. Tyto obrazy sestrojujeme hlavné proto,

1. abychom z nich mohli posoudit rozméry a geometrické vlast-
nosti zobrazenych predméti a abychom s jejich pomoci mohli prova-
dét stereometrické tlohy o téchto predmétech;

- 2. abychom nézorné zobrazili pfedmét.

Prvni tkol maji hlavné technické rysy, pliny budov a pod.;
téchto rysii se uzivé pak pii konstrukeich a stavbach technické praxe.
Technické rysy obsahuji jednak celkové usporddéni, jednak podrob-
nosti (detaily) zobrazovaného predmétu. :

Druhy téel, zobrazovani nézorné, sleduji hlavné kosouhlé, axono-
metrické a perspektivni vykresy, opirajici se konstruktivnimi vztahy
o deskriptivni geometrii.

2,2. Uréeni Gtvaru v prostoru. Utvar, ktery mame zobrazit, je t¥eba
piedevsim uréit, t. j. stanovit néjak jeho velikost a polohu. Ponévadz
kazdy prostorovy utvar je souhrn bodd, naudime se uréovat polohu
bodu v prostoru, a to s pomoci &sel. Tim budeme mit také prostiedek
k uréeni velikosti, tvaru a polohy celého titvaru. Uréeni bodu v prostoru
dsly provedeme s pomoci pravouhlé soufadnicové soustavy.

Zvolime t¥i t. zv. soufadnicové roviny tak, aby kazdé dvé byly
k sobd kolmé, takZe tvoii pravothly trojhran. Jedna soufadnicova
rovina se zvoli v poloze vodorovné (prvni soufadnicové rovina z), dru-
hé a tieti v poloze svislé (drubd a tieti soufadnicovéd rovina v a 0);
v | m,0 | m,0 | v (viz obr. 4).

Soufadnicové roviny se protinaji v soufadnicovyjch osdach; osa
x = (m, v) je prasecnice prvni a druhé soufadnicové roviny, obdobn¢ osa
~y = (m, o), 0sa z=(», 0). Osy jsou kolmé k souradnicovym rovi-
ném, x Lo,y Lv, 2 17

Spoleiny bod soufadnicovych rovin i os, vrchol soufadnicového
trojhranu, se jmenuje pocdtek souradnic; jest to bod 0 = (z, #n) =
= (y, ») = (, o). Potatek déli kazdou osu na dva polopaprsky opac-
nych smysli. Ozna¢me v kazdém jeho smysl gipkou a pfifadme kaz-
dému uréité znameni tak, aby znameni pifslusnd k polopaprskim Zné-
zornénym v obr. 4 byla vesmés kladna. Potom mtZeme na kazdé z os

i

16




sestrojit ¢iselnou osu a kazdému jejimu bodu piifadit uréité &islo
(kladné nebo zaporné).

Piedpoklidejme, Ze jednotky pro viechny t¥i ¢iselné osy jsou
stejné (nemusi vzdy tomu tak byt).

Sestrojime-li nyni vlastnim bodem A4 t¥i roviny rovnobézné se sou-
Fadnicovymi rovinami z, » a ¢, protnou 08y z, y a x v bodech Az, 4Av a
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Obr. 4. Pravouhlé soufadnicova soustava v prostoru.

4=, Soufadnicemi bodu A rozumime Cisla prislusnd v &iselnyjch osdch bo-
“diim A®, Av, A#; presnéji soutadnici z-ovou bodu 4, t. j. z,, rozumime
fmé &islo tsetky OA® opatiené znamenim polopaprsku, v néms lexd
od A®. Podobny vyznam maji soutadnice Yo &g
Zminéné roviny prolozené bodem A se protinaji v pimkéch
MA, | 7, A4, | v, A4, | . Body 4,, 4, 4, jsou paty kolmic spus-
; aych z bodu 4 k rovindm z, », 0. Ponévadz roviny soutradnic se zmi-
gnymi rovinami tvoii kvédr, je patrno z délek jeho hran:
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