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Studijni text Zobrazeni téles v pravouhlé axonometrii 11 patii mezi fadu materiali, které
obsahuji krokované a podrobné slovné popsanéa reSeni uloh z deskriptivni geometrie. Svym
obsahem prirozené navazuje na material Zobrazeni téles v pravouhlé aronometrii, ktery byl

napsan v roce 2023, a proto jsou cile, zaméfeni ¢i nutné vstupni znalosti ¢tenaii obou text
stejné.



Priklad 1. V pravouhlé axonometrii sestrojte axonometricky primét hvézdicového mnoho-
thelniku {8, 3} se sousednimi vrcholy A, B lezictho v roving, v niZz lezi bod U. Sestrojte
takové TeSeni, aby vSechny nezadané vrcholy mnohothelniku mély vétsi z-ovou soufadnici
nez vrchol B.
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Hvézdicovy mnohouhelnik {8, 3} lezi v roviné urcené body A, B, U. Sestrojime stopy
této roviny (viz dale), kterou nazveme «.

Jeji pudorysné stopa je urc¢end pudorysnymi stopniky dvou pfimek této roviny, a to
napiiklad ptfimek AU a BU. Sestrojime tedy axonometricky pramét (coz je soucasné i axo-
nometricky ptdorys) P® piimky AU, a to jako prusecik axonometrického pramétu A*U“
s axonometrickym ptdorysem A{U{ piimky AU. Obdobné axonometricky prumét (a také
axonometricky ptudorys) P'® piimky BU je prisec¢ik axonometrického primétu B*U® s axo-
nometrickym ptdorysem B{Uj piimky BU.

K sestrojeni axonometrického prumétu m®® bokorysné stopy roviny « je nutné znat
bokorysny stopnik jedné z pifimek roviny «. Na obrézku je sestrojen axonometricky ptdo-
rys M a nasledné axonometricky pramét M® bokorysného stopniku M primky BU.
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Axonometrickymi praméty P¢, P'* pudorysnych stopnikt P, P’ pfimek AU, BU je urcen
axonometricky prumét p** ptidorysné stopy p® roviny a.

Spojime-li axonometricky prumét M bokorysného stopniku M piimky BU a dale prise-
¢ik axonometrického primétu p®® pudorysné stopy p® s axonometrickym prumétem y® osy y
soufadnicového systému, ziskame axonometricky primét m®® bokorysné stopy m® roviny «.

Axonometricky prumét n®® narysné stopy n® roviny « je urcen pruseciky dosud sestro-
jenych axonometrickych prumétia p**, m®* stop roviny « s axonometrickymi pruméty po
rfadé x%, 2% os x, z souradnicového systému.



Za“ ra

ya

Rovinu « je nutné otocit kolem jeji axonometrické stopy do axonometrické prameétny.
Pomoci axonometrického trojihelniku XY Z proto zvolime axonometrickou primétnu a se-
strojime jeji axonometrickou stopu r® = r*®.
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Nyni miizeme rovinu a otocit kolem jeji axonometrické stopy do axonometrické prii-
métny.

Oto¢me nejprve prusecik K roviny « s osou x. Sklopime axonometricky promitaci ro-
vinu osy x do axonometrické pramétny. Pro sklopenou osu (z) pfitom plati (z) = (0)X.
Na sklopené ose (z) nalezneme sklopeny bod (K). Jeho vzdélenost od axonometrického
prumétu K bodu K je rovna vzdélenosti bodu K od axonometrické primétny.
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Nyni sestrojime otoc¢eny bod Kj. Axonometrickym primétem K bodu K vedeme kol-
mici na axonometrickou stopu r® roviny «, tj. sestrojime axonometricky primét pirimky,
ktera prochazi bodem K, lezi v roviné o a mé vici axonometrické prumétné nejvetsi spad.

Sklopime axonometricky promitaci rovinu této primky. Na kolmici k této pfimce vedenou
bodem K® naneseme od bodu K* vzdélenost |K*(K)| bodu K od axonometrické pramétny,
¢imz ziskame sklopeny bod [K] a rovnéz polomér kruznice, na niz se ota¢i bod K. Nalezneme
otoc¢eny bod Kj.
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Pomoci osové afinity v roving, jejiz osou je axonometricka stopa r® roviny a a v niz si
odpovidaji body K%, Ky, zobrazime body A% a B® neboli nalezneme oto¢ené vrcholy Ag, By
hvézdicového osmitihelniku.
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Nyni nalezneme otoceny bod Sy, kde S je stfed soumérnosti hvézdicového osmithelniku.
Bod Sy lezi jednak na ose tsecky AgBy a dale na kruznicovém oblouku [, ktery je mnozinou
bodi, z nichz je usecka AgBy vidét pod thlem 360° : 8 = 45° (ze dvou moznosti pfitom uva-
zujeme takovy kruznicovy oblouk, aby byla splnéna podminka kladena na z-ové soutadnice
vrcholi hvézdicového osmithelniku).

Sestrojime kruznici ky o stfedu Sy prochézejici body Ay, By, na niz lezi otocené zby-
vajici vrcholy mnohothelniku. Tyto body Cy, Dy, Ey, Fy, Gy a Hy nalezneme jako vrcholy
pravidelného konvexniho osmithelniku vepsaného kruznici k.
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Pomoci uvazované osové afinity v roviné sestrojime axonometrické praméty C*, D*, E°,

Fe G* H® vrcholu C, D, E, F, GG, H osmituhelniku.

11



NG 74|

ya

Nyni staci sestrojit spojnice bodu A%, B4, C*, D* E°* F* G* H® ve spravném potadi.
JelikoZ sestrojujeme axonometricky pramét hvézdicového osmitahelniku {8, 3}, spojime libo-
volny z axonometrickych pruméta vrcholi mnohothelniku — napt. bod A% — s bodem, ktery
je od néj tfeti v pofadi pfi pohybu (v libovolném ze dvou smérit) po elipse, ktera v uvedené
osové afinité odpovida kruznici ky. Timto zptsobem nalezneme i dalsi spojnice axonomet-
rickych primeéti vrcholit mnohotihelniku, dokud se nevratime do vychoziho bodu A%, a tedy
dokud neni sestrojen axonometricky prumét hvézdicového mnohothelniku {8, 3}.
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Priiklad 2. V pravouhlé axonometrii sestrojte axonometricky prumét koule s o stfedu S,
ktera se dotyka roviny 5 = (ABC). Bod S lezi v dané roviné a.
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Axonometrickym prumétem koule je kruh, jehoz stfedem je axonometricky priumét S¢
bodu S a jehoz polomér je roven vzdalenosti bodu S od roviny /5.

Sestrojme nejprve axonometricky primét S¢ stfedu S koule, a to napiiklad pomoci hlavni
piimky tfeti osnovy roviny a.

14
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Nyni sestrojime stopy roviny f = (ABC). Jeji pudorysnéa stopa prochazi bodem C,
ktery lezi v pudorysné. Nalezneme dalsi bod plidorysné stopy, a to napiiklad ptudorysny
stopnik P? p¥imky d = AB roviny (3. Sestrojime proto axonometricky primét d* = A*B¢
a axonometricky ptdorys d¢ = A{B¢ p¥imky d = AB a jejich prisecik P% je axonometric-
kym priimétem (a také axonometrickym piidorysem) pidorysného stopniku P¢ piimky d.
Dale urcime napiiklad axonometricky pudorys M7 a néasledné axonometricky pramét M®
bokorysného stopniku M piimky d.
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Axonometricky priamét p®® ptidorysné stopy p” roviny 3 je spojnici bodt P% a C¢ = C¢.
Spojime-li axonometricky primét priiseciku této stopy p” s osou y soufadnicového systému
a axonometricky primét M bokorysného stopniku M piimky d, dostaneme axonometricky
priamét mA® bokorysné stopy m” roviny 3. Axonometricky priamét 7 narysné stopy n® ro-
viny /3 je uréen axonometrickymi priiméty priise¢ikii dosud zobrazenych stop p?, m” roviny
po fadé se souradnicovymi osami z a z.
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Déle chceme urcit polomér koule «, tj. vzdéalenost jejiho stfedu S od roviny 5. Bodem S
proto vedeme kolmici k& na rovinu 3 a sestrojime jeji prusec¢ik @) s rovinou [ (viz déle).
Polomeér koule je roven vzdélenosti bodi S a Q.

K sestrojeni kolmice k potfebujeme axonometrickou stopu roviny /3. Zvolime proto axo-
nometricky trojihelnik XY Z a sestrojime axonometrickou stopu 7% = r#% roviny 3.
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Nyni bodem S povedeme kolmici k na rovinu . Jeji axonometricky prumét k% pro-
chazi axonometrickym primétem S¢ bodu S a je kolmy na axonometrickou stopu 7% = 7%
roviny f3.

Dale sestrojime axonometricky ptidorys k{ kolmice k. Smér piimky k{ je smérem axo-
nometrickych priméti pifmek, které lezi v piidorysné a jsou kolmé na ptidorysnou stopu p”
roviny (. Tento smér uré¢ime nékterym ze zndmych postupti. Mezi primky tohoto sméru patii
napf. spojnice k}* axonometrického pramétu 0% pocatku 0 soufadnicového systému a pru-
se¢iku P* strany XY axonometrického trojihelniku XY Z s kolmici na axonometricky
primét p?® pudorysné stopy p? roviny 3 vedenou vrcholem Z axonometrického trojihel-
niku.

Axonometricky pidorys kf kolmice k je rovnobézny s pifimkou k|* a prochéazi axonome-
trickym pudorysem S{ bodu S.
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Urcéime axonometricky prumét Q* pruseciku ) kolmice k a roviny 5. Vyuzijeme k tomu
napiiklad rovinu A kolmou na pidorysnu prolozenou piimkou & a nésledné jeji prisecnici ¢
s rovinou . Axonometrickym prumétem (Q* hledaného bodu @) je prusecik axonometrického
prumétu ¢® prusecnice g a axonometrického primétu k* kolmice k.
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Jak jiz bylo feceno, polomér koule x je roven vzdalenosti bodu S od roviny S neboli
vzdalenosti bodu S a ). Pomoci sklopeni axonometricky promitaci roviny piimky & = SQ
proto zjistime skutec¢nou délku tsecky S@Q, k ¢emuz potiebujeme znat vzdalenosti dvou bodu
piimky k& od axonometrické prumétny. V nasem piipadé je vyhodné vyuzit bud axonome-
tricky stopnik pfimky £ (jeho vzdélenost od axonometrické primétny je nulova) a jeden
z bodu S, @), nebo vyuzit oba body S a (). Obréazek odpovida prvni moznosti.

Prolozime-li (napfiklad pomoci hlavni piimky A tteti osnovy) bodem S novou axono-
metrickou primétnu (postaci p¥itom znat pouze stranu XY nového axonometrického troj-
thelniku), je vzdélenost bodu S od puvodni axonometrické pramétny rovna vzdalenosti
kteréhokoliv bodu nové axonometrické primétny od té puvodni.
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Vzdélenost bodu S od piivodni axonometrické prumétny nalezneme napiiklad jako vzdé-
lenost bodu Y od piivodni axonometrické primétny. Tuto vzdéalenost zjistime pomoci sklo-
peni axonometricky promitaci roviny osy y soufadnicového systému. Sklopena osa (y) je
pFitom uréend body ¥ = (Y), (0) a hledana vzdalenost je rovna |V (Y)|.
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Sestrojime axonometricky stopnik R = R® pfimky k, a to napiiklad pomoci axono-
metrické stopy 7 = 7 roviny A prolozené piimkou k kolmo na ptidorysnu (déle pFitom
uvazujeme pouze puvodni axonometrickou prumétnu s prislusnym axonometrickym trojuhel-
nikem XY Z). Axonometricky stopnik R = R® je prisecikem axonometrické stopy r* = r®
roviny A a axonometrického pramétu £ kolmice k.



Nynf sklopime axonometricky promitaci rovinu primky k = S¢) = SR. Pro sklopenou
pifmku [k] plati [k] = [S]R, pricemz |[S]S?| = |(Y)Y]. Na sklopené pifmce [k] nalezneme
sklopeny bod [Q]. Polomér r koule  je roven vzdalenosti |SQ| = |[S][Q]|.

23



Nakonec sestrojime axonometricky priumét kulové plochy, tj. kruh o stfedu S* a poloméru

r=5Q| = [[S][Q]]
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Priklad 3. V pravouhlé axonometrii sestrojte axonometricky prumét kvidru ABCDEFGH,
jehoz podstava ABC'D je ¢tverec a jehoz télesové thlopricky se protinaji v bodé S.
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Sestrojime stopy roviny «, v niz lezi body S, B, D, a tedy i body H a F. Bod S lezi
v narysné v = (z, z), proto axonometricky pramét n“ narysné stopy n® roviny « prochézi
axonometrickym priamétem S* bodu S. Dale sestrojime axonometricky prumét b* = B*D®
a axonometricky pudorys B{D{ pfimky b = BD roviny «a a sestrojime axonometricky pri-
mét, resp. axonometricky ptidorys P*® = P jejtho ptidorysného stopniku P a také axono-
metricky ptidorys N{ a nasledné axonometricky primét N¢ jejitho narysného stopniku N.

Axonometricky primét n®* narysné stopy n® roviny « je spojnici axonometrického pri-
métu N® bodu N a axonometrického prumétu S* bodu S.

Axonometricky prumét p®® pudorysné stopy p® roviny « je spojnici axonometrického
primétu P* bodu P’ a axonometrického primétu priseéiku osy o s nérysnou stopou n®
roviny .

Axonometricky prumét m®® bokorysné stopy m® roviny « je spojnici axonometrického
prumétu priseciku osy y s pudorysnou stopou p® roviny a a axonometrického primétu
pruseciku osy z s narysnou stopou n® roviny «.
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Nalezneme axonometrické praméty £, H® vrcholta krychle F', H, tj. vrcholu lezicich na
télesovych uhloprickach krychle prochéazejicich po fadé vrcholy D, B. Bod F* je obrazem
bodu D® ve stfedové soumérnosti se stfedem S bod H® je v téze soumérnosti obrazem
bodu B*.
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Vrcholy A, C kvadru lezi na pfimce, ktera prochézi stfedem tsecky BC' a je kolméa na
rovinu «. Kolmici ozna¢me k (viz dale), stfed usecky BD ozna¢me S’. Naleznéme axono-
metricky pramét S bodu S’ jakozto stred tsecky B?D® a nésledné jeho axonometricky
pudorys S7*.
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K sestrojeni kolmice k potfebujeme znat axonometrickou stopu r® roviny «. Pomoci
axonometrického trojuhelniku XY Z proto zvolme axonometrickou primétnu a sestrojme
tuto axonometrickou stopu r® = r*¢.
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Zobrazime kolmici k. Jeji axonometricky prumét k% prochazi axonometrickym priamé-
tem S’ bodu S kolmo na axonometrickou stopu r® roviny a.

Jeji axonometricky pudorys k{ prochazi axonometrickym pudorysem S}* bodu S a je
kolmy na axonometrickou stopu r* roviny ), ktera prochazi piidorysnou stopou p® roviny a
a je kolma na pudorysnu.
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Vrcholy A, C krychle lezi na kolmici k ve vzdalenosti |BS’| od bodu S’. Zjistime proto
tuto velikost | B.S’| usecky BS’, a to pomoci sklapéni axonometricky promitaci roviny pfimky
b= BS'" = BD (viz déle). K tomu potfebujeme znat vzdalenosti dvou bodu (napiiklad B, S’)
této primky. Body B, S’ proto vedeme nové axonometrické priumétny. Piesnéji feceno staci
sestrojit jedinou stranu kazdého z prislusnych axonometrickych trojihelniki. Pro axonome-
trickou primétnu prochézejici bodem B je tato strana oznacena XY (pro axonometrickou
prumétnu prochazejici bodem S’ tato strana z prostorovych duvodu oznacena neni; i ten-
tokrat vsak budeme pracovat se stranou axonometrického trojuhelniku, které lezi v pido-
rysné).

H(l
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Vzdalenost bodu B od puvodni axonometrické priimétny je rovna vzdalenosti bodu Y
od téze prumétny. Abychom zjistili tuto vzdalenost, sklopime do axonometrické prumétny
axonometricky promitaci rovinu osy y soufadnicového systému. Na sklopené ose (y), ktera
je uréend body Y = (V) a (0), nalezneme sklopeny bod (V). Hledana vzdélenost je rovna
vzdalenosti ’Y(Yﬂ bodit Y a (V).

Zcela analogicky postupujeme pro bod S’ s tim, Ze jiz mame narysovanou sklopenou
osu (y).
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Sklopime axonometricky promitaci rovinu piimky b. Sestrojime sklopené body [B] a [S'],
¢imz zjistime skutecnou délku |BS’| = |[B] [S’]| poloviny thlopficky podstavy kvadru.
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Nyni nalezenou vzdalenost |[B][S’]| naneseme od bodu S’ na piimku k, a to pomoci
sklopeni axonometricky promitaci roviny piimky k.

V této roviné lezi rovnéz spadova piimka s roviny « prochézejici bodem S’ (piimka s je
spadovou pfimkou roviny a vi¢i axonometrické primétné). Sestrojime nejprve sklopenou
spadovou piimku {s}, ktera je uréend axonometrickym stopnikem této piimky leZici na
axonometrické stopé r* a dale sklopenym bodem {S’}. Plati pfitom |S*[S']| = |5'*{S"}|.
Sklopené piimka {k} prochazi sklopenym bodem {S’} a je kolma na pfimku {s}.

Na sklopenou piimku {k} naneseme od bodu {S’} vzdalenost |[B][S']|, ¢imz ziskame
sklopeny vrchol {C} (pfipadné {A}). Nakonec na axonometrickém prumétu k* piimky k
nalezneme axonometricky prumét C'* bodu C.
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Sestrojime axonometricky prumét A® zbyvajiciho vrcholu A podstavy ABCD kvadru.
Axonometrickym primétem této podstavy je rovnobéznik A*B*C*D°.
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Zobrazime-li rovnobéznik A*B*C'*D® v translaci s vektorem posunuti D®H?®, ziskime
axonometricky prumét E?F*G*H® druhé podstavy télesa.

Nakonec sestrojime axonometrické priméty bo¢nich hran kvadru a vyznacime viditel-
nost jednotlivych hran télesa. Tim je axonometricky prumét A*B*C*D*E*F*G*H® kva-
dru ABCDEFGH sestrojen.
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Priklad 4. Sestrojte axonometricky prumét rovnostranného valce, na jehoz plasti lezi body
A, B, C, pficemz pravouhlym prumétem bodu A do roviny dolni podstavy valce je bod D.

Ney
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JelikoZz je bod D ortogonalni projekci bodu A do roviny dolni podstavy valce, urcuje
primka k = AD smér osy valce. Sestrojime proto axonometricky pramét k% = A*D* a axo-

nometricky ptdorys k{ = A{D{ pfimky k.
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Rovina dolni podstavy je kolmé na pifimku k£ a prochézi bodem D. Abychom nalezli
tuto rovinu, kterou nazveme «, sestrojime nejprve axonometrickou primétnu prochazejici
bodem D. Vyuzijeme k tomu napiiklad hlavni primku tfeti osnovy axonometrické primétny;
presnéji feceno jeji pudorysny stopnik. Axonometrickou primétnu uré¢ime axonometrickym
trojihelnikem XY Z.
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Jelikoz jsme axonometrickou primétnu vedli bodem D, prochézi axonometrickd stopa
r® = r*® roviny a axonometrickym prumétem D® bodu D. Protoze jsou splnény piredpoklady
véty o pravouhlém primétu kolmych primek, je axonometricka stopa r® = r** roviny «
kolm4 na axonometricky prumét k¢ primky k.

Prisecik axonometrické stopy r® roviny « s pudorysnou stopou XY, resp. s narysnou
stopou X Z axonometrické prumétny oznac¢me 1, resp. 2. Bodem 1 prochézi axonometricky
prumét p®® pudorysné stopy p* hledané roviny «, zatimco bodem 2 prochazi axonometricky
pramét n®® narysné stopy n® této roviny (viz dale).
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Nékterym ze znamych zptisobti nalezneme axonometricky primét sméru piimek, které
lezi v pudorysné a jsou kolmé na p¥imku, ktera také lezi v ptdorysné a jejiz axonometricky
primeét i axonometricky ptdorys splyvaji s piimkou £f. Tento smér je smérem axonometric-
kého primétu p** pudorysné stopy p® roviny a. Na obrazku je vyuzito skutecnosti, ze tento
smér je kolmy na axonometrickou stopu r* = r** roviny A, ktera je kolmé na pudorysnu
a obsahuje primku k.

Sestrojime tedy nejdifve axonometrickou stopu r* = ¢ roviny A a nasledné bodem 1
vedeme axonometricky primét p®® ptidorysné stopy p® roviny a, a to kolmo na pitmku r*.
Spojime-li bod 2 a prusecik axonometrického prumétu p®* pudorysné stopy p* roviny «
s axonometrickym pramétem z® osy x soufadnicového systému, ziskdme axonometricky
prumét n®* narysné stopy n® roviny «. Nakonec narysujeme axonometricky pramét m~®

Aa

bokorysné stopy m® roviny «.
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Body B a C' vedeme piimky sméru k. Tj. axonometrickym primétem B* bodu B vedeme
piimku sméru k* a axonometrickym pudorysem B{ bodu B vedeme piimku sméru k{.
Obdobné pracujeme s bodem C'. Sestrojime axonometrické pruméty £, F'* prusecika E, F'
téchto dvou pfimek s rovinou a dolni podstavy (body D, E, F' lezi na hrani¢ni kruznici dolni
kruhové podstavy), a to napiiklad pomoci rovin kolmych na pudorysnu, které jednotlivymi
primkami prolozime.
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Nyni oto¢ime rovinu « kolem jeji stopy r* do axonometrické primétny. Nejprve otoc¢ime
bod K, coz je prusecik roviny « s osou z soufadnicového systému.

K sestrojeni otoceného bodu K je nutné znat vzdalenost bodu K od axonometrické
prumétny. Sklopime proto axonometricky promitaci rovinu osy z soufadnicového systému
do axonometrické pramétny. Na sklopené ose (z), pro kterou plati (z) = Z(0), nalezneme
sklopeny bod (K).

Hledané vzdélenost bodu K od ptuvodni axonometrické primétny je rovna vzdalenosti

|K9(K)| bodi K a (K).
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Nyni miizeme otoc¢it bod K. Nejprve sklopime axonometricky promitaci rovinu piimky
roviny «, kterd prochézi bodem K a je kolma na axonometrickou stopu r* roviny a. Sestro-
jime sklopeny bod [K], ve sklopeni zjistime polomér otac¢eni a sestrojime otoc¢eny bod K.
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Pomoci pravotihlé osové afinity v roving, jejiz osou je axonometricka stopa r* roviny «
a v niz si odpovidaji body K¢, K, sestrojime obrazy Dy, Fy, Fy bodua D, E*, F*°.
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Axonometrickym prumétem hrani¢ni kruznice dolni kruhové podstavy vélce, kterou bu-
deme znacit [, je elipsa, jejimz obrazem v uvedené osové afinité je otocend kruznice [.

Sestrojime stied Sy otocené kruznice [y prochézejici body Dy, Ey, Fy, a to napriklad jako
prusecik os tsecek DyFy a EyFy. Nasledné narysujeme kruznici /.
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Sestrojime vzor [* kruznice [y v uvazované osové afinité. Elipsa [* méa hlavni vrcholy, které
v afinité odpovidaji krajnim bodim priméru kruznice [y rovnobéznému s osou afinity r®
(na obrazku je z prostorovych divodi popsan pouze jeden z nich, a to bod Jy).

Vedlejsi vrchol G* elipsy [ sestrojime jako bod odpovidajici v uvazované afinité krajnimu
bodu Gq pruméru kruznice ly kolmého na osu afinity r* (pripadné mizeme k jeho nalezeni
vyuzit prouzkovou rozdilovou konstrukei elipsy, nebot zname nejen hlavni vrcholy elipsy 1%,
ale rovnéz jeji obecné body D®, E* F%).

Hlavnimi vrcholy a jednim z vedlejsich vrcholi je elipsa [* jednoznac¢né urcena.
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Vélec je rovnostranny, proto méa jeho vyska stejnou délku d jako primér jeho podstavy
(vyska valce je tudiz rovna praméru kruZnice ly). Hrani¢ni kruznice horni kruhové podstavy
je proto obrazem elipsy [ v posunuti o tuto délku d ve sméru pirimky k. Délku d naneseme
vhodnym smérem od bodu D na piimku k. Nejprve zjistime, jak se délka d pri promi-
tani zkrati. Proto sklopime axonometricky promitaci rovinu primky £, resp. sklopime tuto
pfimku, a to pomoci sklopeni bodi A a D (viz dale).

Bod D lezi v axonometrické primétné, proto je nutné vzdalenost od axonometrické pri-
métny zjistit pouze pro bod A. Tudiz bodem A vedeme (napiiklad pomoci hlavni pfimky
tfeti osnovy) novou axonometrickou primétnu, resp. staci sestrojit jediny ze tii jejich pri-
sec¢ikil s osami soufadnicového systému. Na obrazku je sestrojen priise¢ik X s osou .

Poté sklopime promitaci rovinu osy z a sestrojime sklopenou osu {z} = X {0}, na které¢
nalezneme sklopeny bod {X}. Vzdalenost bodu A od ptivodni axonometrické primétny je

rovna vzdalenosti }X’ {X’H bodi X a {)_(}
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Na primku prochéazejici axonometrickym prumétem A* bodu A kolmo k axonometric-
kému prumétu k* primky k& naneseme od bodu A® nalezenou vzdélenost |)_( {)_( } |, ¢imz zis-
kame sklopeny bod |A|. Protoze pro sklopeny bod |D| plati | D| = D?, je sklopena piimka |k|
urcena body |A|, D® Na pfimku |k| naneseme od bodu |D| = D* vysku d vélce takovym
smérem, aby body A, B, C lezely na plasti valce. Tim ziskame sklopeny bod | D’| a nasledné
axonometricky prumét D'* bodu D', ktery lezi na hrani¢ni kruznici horni podstavy.
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Zobrazime elipsu [* v translaci, kter4 je uréené vektorem D®D’®, ¢imz ziskdme axonome-
tricky primét hraniéni kruznice horni kruhové podstavy télesa. Sestrojime rovnéz tsecky,
které spojuji hlavni vrcholy elips a jsou soucastmi zdanlivého obrysu télesa.
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Nakonec odlisime ¢asti elips, které jsou pii promitani vidét, od téch, které vidét nejsou.
Tim je axonometricky primét valce sestrojen.
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