Definice 2.17. V kazdém bod& hladké regularni parametrické kiivky c(¢) v R? definujeme jed-
notkovy tecny vektor t(t) a krivost r(t)

c'(t) _ Ie'(®) x "@)]]

“Teenr "= ool

Bod, ve kterém je kfivost nulova se nazyva inflexni bod. V kazdém neinflexnim bodé déle defi-

nujeme jednotkov’bﬁma’lovy vektor b(t), jednotkovy normdlovy vektor n(t) a torzi 7(t)
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Z definice plyne, Ze trojice vektord {t(¢), n(¢),b(¢)} tvoii v kazdém neinflexnim bod¢ kladné
orientovanou ortonormalni bazi R3, ktera se nazyva Frenetiiv repér.

PE. e (é,{ll{f)")‘ £c W

(f‘-’\)

el (11’1413+z) chan = C4(1‘3) I(Q'ci)l(: {4\\’
Cl~ (0,2, 6¢) ' an = (o)26) |
cht = (°c°l 6) LQl C‘)—K’Q_Uci): (A‘Z|3Sx‘(0|a|6): (G /-GI 2)
D 26
e« <l = 2 fag
v A B 243
(4 M C =
‘é 3 W‘l (‘l1(3> ‘ R /\) CWBJ
by ~ = (3,-3,4) nm-; b(1)x €=
:4?-‘447' (34‘3,4)K(4t1(3):
A2 o3




Véta 2.18. Pii reparametrizaci kfivky v R? zachovavajici orientaci se v daném bodé kiivost, torze
a Frenettiv repér neméni. Pfi reparametrizaci kterd méni orientaci se kfivost, torze a normalovy
vektor rovnéZ neméni, zatimco te¢ny a binormalovy vektor se méni na vektory opacné.
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Véta 2.19. Kiivost, te¢ny a normalovy vektor jsou ekvivariantni vii¢i shodnostem R?. Piesnéji,
méjme shodnost ve tvaru f(X) = AX + p, parametrickou kiivku c(t) a v jejim libovolném
bod¢ veliCiny x, t a v neinflexnim bodé navic 7, n, b. Pak kiivka ¢(¢) = f(c(t)) = Ac(t) + p
md v odpovidajicim bodé kfivost & =  a teény vektor t = At. V neinflexnich bodech m4 navic
torzi 7 = (det A)7, normélovy vektor i = An a binormalovy vektor b = (det A)Ab.
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Definice 2.20. Pro hladkou regularni kiivku c(¢) v R® definujeme v kazdém bod€& tecnou primku
jako mnozinu c(t) + LO{t(t)} a déle v kazdém nei bodé definujeme

LO{t(t), P <! QHB

* oskulacni rovinu jako mnoZinu c(t)

n(t)}
* rektifikacni rovinu jako mnozinu c(t) + LO{t(t),b(?)},

* normdlovou rovinu jako mnozinu c(t) + LO{n(t), b(t)}.

Definice a lemma 2.21. O hladké parametrizované kiivce c(t) fekneme, Ze je parametrizovand

i ||c/(t)|| = 1. Kazdou hlad-
kou regularni kiivku lze parametrizovat obloukem. Je-li c(¢) n¢jaka parametrizace obloukem,
pak vSechny ostatni parametrizace této kiivky obloukem ziskdme reparametrizaci t = ¢(s),
o(s) = £ + sp, kde sg je libovolna konstanta. Cre Waowold g AMU"%
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Lemma 2.22. Pro kiivku hladkou c(t) v R? parametrizovanou obloukem v kazdém bodé plati

t(t) = c'(t) a v kazdém neinflexnim bod& navic plati n(t) = IIE::8II a k(t) = ||c"(t)]| =
|c'(t) x " (#)]]-
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Véta 2.23 (Frenetovy vzorce). Je-li ¢(t) hladkd kiivka v R® parametrizovana obloukem, pak v
kazdém neinflexnim bod¢ plati

t' = kn, n' = —kt + 7b, b’ = —7n,
. . . . —
coz lze vyjadrit maticové jako
0 —x O
(t'|n'|b") = (tn|b) [k 0 —7
0O = O

nebo s vyuzitim takzvaného Darbouxova vektoru d = 7t + kb jako

t' =d xt, n =d x n, b'=d x b.
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