Cviceni k prednasce Geometrie 1

Zadéani
Cviceni 4, verze ze dne 21. fijna 2020

4 Diferencialni geometrie rovinnych krivek

Priklady:

Uloha 4.1. Uvazujme orientovanou rovinnou kiivku danou parametrizaci c(t) = (¢,t3). V
jejim bodé t = 1 vypoctéte znaménkovou kiivost, teény a orientovany normalovy vektor,
teCnou a normalovou piimku a oskulacni kruznici. V néjaké reparametrizaci zachovavajici
orientaci ovérte, ze znaménkova ktivost v odpovidajicim bodé zlistava stejna.

Uloha 4.2. Naleznéte p¥imou shodnost, ktera pro kfivku z Ulohy 4.1 zobrazi jeji bod
c(1) do pocéatku soufadnic a jeji te¢ny vektor v tomto bodé na vektor (1,0). Ovéite, ze
znaménkova kiivost zobrazené kiivky v odpovidajicim bodé bude stejna.

Uloha 4.3. V obecném bodé vyjadfete znaménkovou kfivost kiivky dané parametrizaci
c(t) = (3 — 3t,3t?). V bodé s extremalni kiivosti sestrojte oskula¢ni kruznici.

Uloha 4.4. Studujte znaménkovou kiivost elipsy % + % = 1. Jaké jsou jeji minima a
maxima?

Uloha 4.5. Spoctéte kiivost v bodé (1, 1) rovinné kfivky zadané implicitng

vt — 2z 4yt = 0.



