Mechanika kontinua NMMO401, ZS 2014/2015 Piiklady odevzdat do 24. listopadu

Jednotlivé kroky pii vypoctech struéné, ale presné odiuvodnéte. Pokud pouzivate néjaké tvrzeni, nezapomente ovérit splnéni
predpokladu.

1. Bud'te u, v dostateéné hladké skalarni funkce, v : R® = R, u : R® = R, a bud A dostateéné hladké tenzorové pole
A:R?— R¥3. Bud Q c R? omezen4 oblast s hladkou hranici, ukazte, ze
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kde A:B =qcf Tr (ABT) a 5% =4 (Vu) e (n je vektor jednotkové vnéjsf normaly).

2. Bud Q c R omezend oblast s hladkou hranici, a bud v dostateéné hladké vektorové pole, které je nulové na hranici €,
V]yq = 0. Ukaizte, ze plati
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kde D znadi symetrickou ¢ést gradientu v, to jest D =gef % (Vv + (Vv)T).



