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Véta 7. Pro kazdou poéateéni podminku z A existuje pravé jedno feSeni x(t) replikdtorové rovnice,
definované a splinjici z(t) € A pro viechna t € R.
Dile: nosi¢ populace C(x(t)) a tedy specialné hranice, hrany, vrcholy a vnitiek A jsou invariantni
vuci replikdtorové dynamice.
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Veéta 8. Pro replikatorovou dynamiku plati:

1. ¥ je NE == I je stacionarni bod GQD J( ﬁ" -7 A’))

2. T je stabilni stacionarni bod == =z je NE

3. e A\ fe stac bd o X je Me.
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Vitad. X Je EsS = X je asgmptobict,
Sab . stac. bod (RDY.
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Véta 10. [Zdkladni véta piirodniho vybéru.] Necht matice A je symetrickd. Potom pro (RD) plati
%71’(.‘1..‘(1‘)) > (), pricemz rovnost nastava pravé ve stacionarnich bodech.
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