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24.3 Vlnová rovnice. Rovnice hyperbolického typu
24.3.1 Fundamentální řešení vlnové rovnice I

Lemma (2 L 25.3.1)
Nechť g ∈ S ′(RN) a nechť U1 ∈ S ′(RN+1) je řešením úlohy
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Potom distribuce U2 := ∂U1
∂t
řeší úlohu (v analogickém smyslu jako výše)
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24.3.2 Okrajové úlohy pro vlnovou rovnici I

Věta (11 O jednoznačnosti klasických řešení okrajových úloh pro vlnovou
rovnici V 25.3.13)
Nechť Ω ⊂ RN je omezená oblast s dostatečně „hezkouÿ hranicí (jako ve Větě o
integraci per partes, tedy Větě 17.3.15). Pak pro obě z úloh uvedených výše
existuje nejvýše jedno klasické řešení ve třídě funkcí splňujících
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pro všechna i ∈ {1, . . . ,N} a t ∈ (0,T ).
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