Priklady k latce z
linearni algebry

Reste nasledujici tlohy (typové tilohy na soustavy rovnic). VyuZivejte aparat mati-
cového pocCtu — u rovnic s nenulovym vektorem pravych stran spoc¢téte hodnost
matice soustavy a rozsifené matice soustavy.

Cviceni 1: Reste soustavy linedrnich rovnic
20 + 5y =0 dr — 6y =0
3r+ y =0 —6z +9y =0
[z =y =0; x =3t y=2t t €R]

CvicCeni 2: Reste soustavy linearnich rovnic

r—y+ 2z =0 20+ 3y +2 =0
2x + 3z =0 r+3y—z =0
—2y— 2z =0 r+4y —2 =0
[z =3t,y=t, 2= -2t t € R; x=y=2z=0]

Cvideni 3: Reste soustavu linedrnich rovnic

r+2y+32+ 4u+5v =0
20 +3y+4z+ Su+ v =0
3r+4y+5z2+ u+2v =0
T+ 3y + 52+ 12u+ 9 =0
4dr + b5y + 6z — 3u+3v =0
[z=r+1bs, y=-2r—12s, z=r, u=s,v=s, r,s € R]

Cviceni 4: Reste soustavy linearnich rovnic
2r + 5y = 8 dr — 6y = 2
d3r + y =—1 —6x + 9y = -3
[z=-1, y=2; x =243t y=1+2t, t €R; srovnejte s feSenim Cv. 1]

Cviceni 5: Reste soustavy linearnich rovnic

r—y+ 2z =1 20 + 3y + 2z =1
2x +3z =0 r+4y — 2z =3
—2y— z =3 z+3y— 2z =2
[soustava nemé FeSeni; r=-1-2t,y=1+1t, z=1]

Cviéeni 6: Reste soustavu linedrnich rovnic

rT+2y+ z— u+v =-—1
r + 3y + 5z — 4u = 1
r—4y+ 24+ u—v = 3
r+3y+22—-2u+v =-1
rT—2y+ z— u—v = 3

[z=t, y=—-14t, 2=0, u=—-1+t,v=-2t,t € R]
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Cviceni 7: Spoctéte (libovolnym zptisobem) hodnoty determinanti:

1 0
a —2

sinx —cosx

’ cosT sinz

Y

3 2
1 4

[10; —2;1]

Cviceni 8: Spoctéte (libovolnym zptsobem) hodnoty determinanti

3 -2 1 4 10 1
-5 3 41, 0 2 0
2 1 3 1 -3 7
[-42; 54 ]
Cviceni9: Spoctéte hodnotu determinantu
2 1 -1 2 -1
-4 3 2 -1 1
3 5 -2 1 =2
2 2 -1 3 -1
-1 2 3 1 3

[-28]
Cvic¢eni 10: Spoctéte soucin matic

() (R8)

Co z vysledku vyplyva pro vztah obou matic?

—_

Cvicéeni 11: Urcete inverzni matice k maticim, jejichz determinanty jste pocitali
ve Cv. 8!
Podrobnéji sepsany vyklad probrané latky a dalsi tlohy (nékteré s animovanym
feSenim) najdete na internetové adrese
http://mathonline.fme.vutbr.cz/Matematika-I/
sc-5-sr-1-a-4/default.aspx
Pro zopakovani stredoskolské latky se pokuste fesit nasledujici tlohy:

Cviceni 12: Reste v R nerovnice:
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20 — 3
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Cviceni13: Pro vsSechna realna cisla x,y plati tzv. trojuhelnikova nerovnost,
kterou budeme pouzivat

2] =yl < lo £ y| <] + [yl

Cviceni 14: Ukazte, Ze plati identita

4 |zl\e  w—lzle o,

Cviceni 15: Je-li funkce f definovana na R, co lze fici o vzajemné poloze grafi
funkei f, —f, f(—z) sz €R, f(xta)sz eR, |f]?



