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N¢jake aplikace:
- Objem rotacniho télesa (Y = f: (f (x))? dx)

- Povrch rotaéniho t€lesa (¢ = o (7 £(x) N1+ [f(0)]%dx)
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Objem rotacniho télesa
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Spoctéte objem télesa vzniklého
rotaci kolem osy x plochy urcené
kiivkouy =Inx,y = 0, x € [1,e?].
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Spoctéte objem télesa, které vznikne rotaci
kolem osy x plochy ohrani¢ené kiivkami

y =sinx ay = cos x a svislymi pfimkami
x = 0 ax = —. Nakreslete si obrazek! /X\
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Povrch rota¢niho télesa P

b
(Obsah plasté) \y\ 5= Zﬂ-L f0) A1+ [f(x)]?dx

Vypocitejte obsah rota¢ni plochy, ktera vznikne rotaci dané kiivky kolem osy x.
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Goniometricke substituce

f«/l—xzdx x =sin@ dx = cosfdb

Eulerova substituce
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Goniometrické substituce Eulerovy substituce
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