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Nějaké aplikace:

- Objem rotačního tělesa

- Povrch rotačního tělesa

(𝑉 = 𝑎׬
𝑏
𝜋(𝑓(𝑥))2 𝑑𝑥)

(𝑆 = 2𝜋. 𝑎׬
𝑏
𝑓(𝑥) . 1 + [𝑓′ 𝑥 ]2𝑑𝑥) 



Objem rotačního tělesa
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Spočtěte objem tělesa vzniklého

rotací kolem osy 𝑥 plochy určené

křivkou 𝑦 = ln 𝑥, 𝑦 = 0, 𝑥 ∈ [1, 𝑒2].
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Spočtěte objem tělesa, které vznikne rotací

kolem osy 𝑥 plochy ohraničené křivkami

𝑦 = sin 𝑥 a 𝑦 = cos 𝑥 a svislými přímkami

𝑥 = 0 a 𝑥 =
𝜋

2
. Nakreslete si obrázek!
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Povrch rotačního tělesa

(Obsah pláště) 𝑆 = 2𝜋.න
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Vypočítejte obsah rotační plochy, která vznikne rotací dané křivky kolem osy 𝑥.
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න 1 − 𝑥2𝑑𝑥

Goniometrické substituce

𝑥 = sin 𝜃 𝑑𝑥 = cos 𝜃 𝑑𝜃

Eulerova substituce

1 − 𝑥2 = 𝑥𝑡 + 1
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න 𝑥2 − 1𝑑𝑥
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