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Eulerovy substituce: fR (x’\/axz bt C) dx, abc€R, a#0, b®—dac#0
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Poznamka. Znaménko u +/a v 1. Eulerové substituci a u +/c ve 2. Eulerové substituci volime

vétSinou S pithlédnutim K tvaru funkce R(x, Vax? + bx + c), ale v podstaté lze volit libovoln¢.
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