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Pramyslova motivace

Systém mlynd na uhli v tepelné elektrarné:

m 8 mlyn(, potfeba je 7

m mlyny se postupné opotiebovavaji,
az jsou potreba kompletné vymeénit

m kromeé toho, mohou mlyny Spatné
sefizeny

B moznost fizeni soustavy pomoci
regulace vykonnosti mlynu

m nékolik moznosti zasahu Udrzby

m jako model pro popis komponenty
byl pouzit vicestavovy Markovsky
fetézec
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Motivace

Klasické spolehlivostni modely
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m Vicestavové modely
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Model degradace
c(t) je stav zafizeni v Case, p(t) je vykonnost v Case

Pribéh vykonnosti v éase
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Pribéh stavu kemponent v ¢ase
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Model

m Model popsan dvéma velic¢inami:
m ¢; € [0,1] - stav komponenty (poskozeni)
m p; € [0,1] - vykonnost komponenty

m Plati

t
ci(t) = / pi(s)ds.
0
m Vykon, ktery jedna komponenta odevzdava je roven

(1 —ci(t) pi(t).
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Dvé spojité degradujici komponenty
Chceme udrzet konstantni spoleCny vykon.

(1 —c1(t) p1(t) + (1 —ca(t)) p2(t) = 1
(1=’ + (1 —ea()? = (1 =)+ (1 - ) — 2t

Prub&h vykonnosti v éase
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Dveé spojité degradujici komponenty
Chceme udrzet konstantni spoleCny vykon.

(1 —ca®)a(t) + (1 —ct) éa(t) =1
1=+ (1 =)= (1= + (1—9)° — 2t
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Cilem je minimalizovat na dlouhodobém horizontu pocet vymeén
Casu na jednotu ¢asu.
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Periodické kontroly

Periodické kontroly jsou takové, co se po néjakém kone¢ném
case zacnou opakovat (co = ¢y,).

Tvrzeni
Optimalni je takoveé Fizeni, které se opakuje uz po jednom
cyklu. Tedy co =c; = -+ = ¢p.

Naznak dukazu:

n
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o N(0:1)

t—o00

= 2,155

Pribéh vjkonnosti v éase
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Prilbéh stavu komponent v éase
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Poster

Hledéin{ optimélniho Fizenf systému o dvou kemponentsch
omoci metody simulovaného Z{hini
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