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Úvod

náhodný výběr (ensemble): X 1, . . . ,X N

dim(X i) = m
m >> N (N ∼ 10,100 , m ∼ 106)



Problém výběrové kovariance

Za těchto okolnostı́ má výběrová kovariance

S =
1

N − 1

N∑
i=1

(X i − X̄ )(X i − X̄ )>

malou hodnost
”rušivé” kovariance



Vylepšenı́

Odhad je možné vylepšit zavedenı́m dodatečných předpokladů.
Nejčastěji se předpokládá, že pole X je:

gaussovské
kovariančně stacionárnı́
markovské (prostorově)

Hodnoty X (s) z A jsou podmı́něně
nezávislé na hodnotách z B při
daných hodnotách z S.



Stochastické rovnice difúze

vytvořenı́ umělých členů ensemblu pomocı́ stochastické
rovnice difúze

(κ2 − ∆)X (s) = σW (s)

jejı́ parametry odhadnuty metodou maximálnı́ věrohodnosti

κ2 = 200, σ2 = 2 κ2 = 2, σ2 = 200



Princip metody

výsledné členy majı́ prostorovou Markovskou vlastnost a
Matérnovu kovarianci
docházı́ tak ke ”smrštěnı́” výběrové kovariance k
Matérnově kovarianci
zajı́mavé bude zejména rozšı́řenı́ na anizotropnı́ a
nestacionárnı́ pole
pomocı́ teorie z článku 1
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