Substituce

Véta 1 (o substituci). Necht G C R" je oteviend mnoZina a ¢ : G — R™ je prosté
requldrni zobrazeni. Necht u je funkce na M C o(G). Potom
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pokud alesponi jedna strana md smysl. (Pripomenme, Ze aby integrdl mohl mit smysl,
je mj. nutné, aby integracni obor byl méritelnd mnozZina a integrovand funkce byla
méritelnd)

Polarni souradnice

r >0,
z(r,a) ;=7 cos q, Cr<ca<T
y(r,a) :=rsina
Jo(r,a) =r.
Zobecnéné polarni souiadnice
r >0,
x(r,a) := xo + ar cos «, Cr<a<T
y(r,a) :==yo + br sina
Jo(r,a) = abr.
Sférické souradnice
0
x(r, B,7y) :=r cos~y cosf3, r=>5
. —T<pB<m,
y(r, B,7) = cosy sin B, - -
z(r, B,7y) :=r sinvy —§<7<§a
Jp = 2 cosy
Zobecnéné sférické souradnice
x(r, B,7) := xo + ar cos~y cos 3, r>0,
. —r<fB<m,
y(r.B.7) = yo + br cos7 sin B, Tefer
2(r, B,7) == 2o + cr sinvy 5SS

Jp = aber? cosy



Cylindrické soufadnice

x(r,B,7) :=r cosa r >0,
y(r,B,7) :==r sina, —rT<a<m,
A Br) = 2 eR

Jo=r
Zobecnéné cylindrické souiadnice

x(r, B,7y) := ar cos « r >0,
y(raﬂ77) = b?“ Sil’lOé, - a< ™,
Z(r7577) =z z€eR
Jp = abr
Dalsi mozné substituce
T
ac(0,-)
T = rcos’ a, 2

y:rsin2a r € (0,00)

U= zY

v=y/z



