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Cviceni z teorie pravdépodobnosti 1

11. rozpoznani charakteristické funkce, urceni (typu) rozdéleni

rozpoznani, ze funkce nesplnuje zakladni vlastnosti charakteristické funkce
rozpoznani, ze funkce je charakteristickou funkci znamého rozdéleni
rozpoznani charakteristické funkce slozeného, smiseného rozdéléni, konvoluce
rozpoznani nesrovnalosti ohledné kone¢nosti sudych momentu pripadného rozdéleni
rozpoznani nesrovnalosti ohledné otazky fesetovitosti piipadného rozdéleni

Rozhodnéte, zda jsou nésledujici funkce charakteristickymi funkcemi néjaké redlné nahodné veliciny a

v ramci moznosti priblizte odpovidajici rozdéleni

1. fi(x) = #, fo(z) = %, fa(z) =sinz, fi(x) =cosz, f5(zr)=-sinz+ cosx

2. filx)=e*, folz)=e Tl fy(x) =, fi(x) = cos(z?), fi(x)= i';;l — It | sinz|

3. filz) = |sinzl, faw) = cos*(w), fs(x) = cos’(z) —sin’(x), fulz) = T, folw) = HP

4 fi@) = 5= falw) = 1347 fale) = @mO7T fy(n) = ¢ @T f () = ekl

5. filw) = |cos(z)|, folw) = frmz fol@) =min{l,e™"},  fi(r) = max{e™", e}

6. fi(z) = maX{O L—|z|},  folw) = cos(x) +isin(z), f3(x) = cos(z)+isin’(z), fi(z)= o7 eon 1
7. filz) = cos(In(1+ [z]), fo(w) = max{cos(x),sin(x)}, fs(x) = exp{2(:z) — 3lz| — 3|=[*}

8. filt) = %e—i““/?’ e teos(t), folt) = (1= 1%, £ = SR () = 2o

9. filt) = oy t 50 Jo(t) = gcos(t) + g cos(t?),  f5(t) = min{e, e}, fu(t) = min{Qeit, e'}

e Je-li X € L, pak RPx (1) je sudd funkce, SPx(t) je licha funkee, Px(t) je stejnomérné spojita,

e Jsouli X,V € Ly nezévislé, pak Py, y(t) =

Px(0)=1, |Px(t)| <1, Puppx(t)= e Px(tb).
tabulka rozdéleni sestavend z vysledku predchoziho cvicent
rozdéleni | hustota ch.f. poznamka
R{-1,1} | 1(01 4+ 0_1) | cos(?) feset.rozd. s max. krokem 2
R(—1,1) % TR % nespojitd hustota, neintegrovatelna ch.f.
Exp(l) | e 1> 1_1it nespojitda hustota, neintegrovatelna ch.f.
Dvoj.Exp 1e-lel ﬁ integrovatelnd nezaporné ch.f.
Cauchy L +le e integrovatelnd nezdporné ch.f.
N0, 1) | o= eV | et/ integrovatelnd nezdpornd ch.f.
Trohuhel. | (1 —|z|)*" 21‘jgs(t) integrovatelna nezdporna ch.f.
? 7. 1_3—25(0 (1—[th integrovatelna nezaporna ch.f.

Px(t )fY( ).

e Je-li Y : Q — Ny nezavisld s (X, n € Ny), pak Py, t)
Je-li N : Q — Ny nezév. s iid (X,,,n € N), pak Pg(t) =

Enf

Px(t)),kde S =5

P(Y =n)Px,(t), kde Z = Xy.

1 X, An(s) =

rozdéleni pravdépodobnost vytvor.fce poznamka
Poissonovo | P(X = k) = k, e EsX = M) rozvoj exponenc.
Geometrické | P(X =k) = Es* = £ |s| < ;| geometrickd fada

Je-li X € L, a |Px(to)| = 1 pro to > 0, pak | Px(t)| je to-periodicks funkce.
Jelli X €L a P)((Qk)(O) € R, pak X € Ly, a tedy Px(t) € C**(R) plati pro k € N.

EsN.



