Pozorovatelnost.

Uvazujme nyni obecnou nelinearni rovnici

o' = f(z) (10)
a definujme ,,pozorovanou veli¢inu”

kde g : R" — R™. Opét obvykle plati m < n, tj. pozorovani obsahuje méné
informace nez cely systém.

Definice. Rekneme, ze rovnice (10) je pozorovatelnd skrze velicinu (11),
jestlize pro libovolna dvé teseni x1, x5 a ¢as t > 0 plati:

g(x1) = g(x2) na [0, ¢] = 21(0) = z5(0).

Pozndmka. Vzhledem k jednoznacnosti feseni je zdvér implikace x1(0) =
22(0) ekvivalentni tomu, ze FeSeni se shoduji na celém intervalu [0, ¢].

Ulohy na pozorovatelnost lze opét fesit na zakladé elementarnich tvah. V
linedrnim pripadeé lze situaci vytesit obecné; navic se ukazuje, ze pozorovatel-
nost je v jistém smyslu dualni pojem k regulovatelnosti.

Véta 3. Necht A € R™™ q B € R™ " jsou konstantni matice. Potom rovnice
¥ = Az (12)

je pozorovatelnd skrze
y = Buz, (13)

prave kdyz rovnice
' = Az + BTy

je globdlné regulovatelna.

Dusledek. Rovnice (12) je pozorovatelnd skrze (13), prdavé kdyz K(AT, BT)
md hodnost n.

Priklad 5. Najdéte nutnou a postacujici podminku na ¢isla a;;, aby systém

/
T = annc + apy

Y = anz + any

byl pozorovatelny skrze velicinu .
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Resent. V souladu s predchozi vétou mame
A= air a1 BT — 1
aip axp)’ 0)

KC(AT, BT) = (1 ““) :

0 a12

Tedy

tato matice ma pozadovanou hodnost 2, pravé kdyz a5 # 0.
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